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安全注意 
（使用前请阅读注意事项） 

 

使用三菱设备时，请仔细阅读本手册及其介绍的相关手册。请特别注意安全，并正确处理模

块 。本注意事项仅适用于三菱设备，至于 PC 系统的安全注意事项，请参考 CPU 模块用户手

册。 

本·安全注意·事项分为两类：“危险”和“注意”。 
 

 

    危险    若操作不当可能引起危险情况，导致伤亡或严重伤害。 
 

    注意    若不恰当操作可能引起危险情况，导致中度或轻度伤害或财产损失。 
                    

注意由于环境的变化，被划分为   注意的事项也可能产生严重的后果。 

划分为两类的注意事项均很重要，必须遵守。 

请妥善保管该手册，以便必要时能随时取出阅读，并将它转交给最终用户。 



 
 

〖有关设计上的注意事项〗 

 

危险 

z 外部输出晶体管损坏会导致输出保持为 ON 或 OFF，添加外部监控电路监测由于错误

执行可能导致严重事故的输出信号。 

 

 

注意 

z 不要将控制线或通讯线与主电路或电源线捆在一起，或与它们靠的太近。 

    作为指导，这些线之间至少分开 150mm，否则，可能因为噪声导致故障。 

 

〖有关安装时的注意事项〗 

 

注意 

z 使用 PC 的环境要遵守手册中的通用规格。 

如果使用 PC 的环境超出了手册中声明的通用规格的范围，可能会导致电击、失火、

故障，或导致该产品的损坏或质量下降。 

z 在安装模块之前，需确认模块的底部安装用突起部分与基板的安装孔正确对齐。 

   没有正确安装该模块，将导致故障或失效，或导致该模块从基板上脱落。 

 



 

〖关于布线时的注意事项〗 

注意 

z 编码器（继电器盒）应使用屏蔽线接地（使用第 3 类或更高类型的接地）。否则将会

导致故障。 

z 对 PC 正确布线，检查额定电压和该产品的端子排列。 

使用的电源不符合额定电压或布线不正确将导致失火或不能工作。 

z 输入电压超过设定针所设定的电压，将导致失效。 

z 将电路端子的螺钉拧紧时，应采用规定扭矩。 

螺钉松动将导致短路，失火或故障。 

z 确保没有碎屑或线头等外部物质掉入模块内部。它们将导致失火、失效或故障。 

 

〖关于启动与维护的注意事项〗 

危险 

z 电源打开后不要接触电路端子。 

这将导致故障。 

z 清洗或重新拧紧螺钉前需关闭电源。 

  电源打开时进行这种工作将导致该模块的失效或产生故障。 

 

注意 

z 不要拆开或修改任何模块。 

这将导致停机、故障、损伤或失火。 

z 安装或拆卸该模块前需关闭电源。 

电源打开时，安装或拆卸该模块将导致该模块的失效或产生故障。 

 

〖关于废弃处理时的注意事项〗 

注意 

z 请将该产品作为工业垃圾处理。 

 



 

再版记录 

 *手册编号印在封底的左下角。 

 
印刷日期 *手册编号 再版记录 

2000 年 5 月 SH(NA)-0802118C 第一版 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  

 



 

 

概况 

 

感谢你使用 Mitsubishi MELSEC-A 系列通用型可编程控制器。请仔细阅读该手册以使该设备

发挥它的最佳功效。请将该手册的副本送交最终用户。 
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1． 概况 

 

该用户手册描述了 A1SD62/A1SD62E/A1SD62D 型高速计数模块（以下称为

A1SD62（E/D））的规格、处理和编程情况，这些模块与 MELSEC-A 系列 CPU

模块（以下称为 PC CPU）一起工作。 

A1SD62、A1SD62E 与 A1SD62D 是分别为 DC 输入漏型输出型、DC 输入源型输

出型及差分输入漏型输出型计数模块。 

最大计数速度为 100kpps(A1SD62(E))或 200kpps(A1SD62D)。 

A1SD62（E/D）对单相与 2 相脉冲输入进行计数时，如下所示： 

单相脉冲输入乘以一 

……………………在脉冲的上升沿或下降沿计数 

单相脉冲输入乘以二 

……………………在脉冲的上升沿与下降沿计数 

2 相脉冲输入乘以一 

……………………在 A 相脉冲的上升沿或下降沿计数 

2 相脉冲输入乘以二 

……………………在 A 相脉冲的的上升沿与下降沿计数 

2 相脉冲输入乘以四 

……………………在 A 相与 B 相脉冲的上升沿与下降沿计数 
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下图显示了 A1SD62（E/D）的工作情况。 

 

 

(1) 对输入到 A1SD62/A1SD62E/A1SD62D 的脉冲计数。 

(2) 用外部控制信号选择预设/计数功能。 

(3) 与当前值比较，若一致，则输出相应信号。 

(4) 用顺控程序确认 A1SD62/A1SD62E/A1SD62D 的 I/O 信号及缓冲存储器的状态，并且可

以启动、停止与预设计数器。 

脉冲 
脉冲发生器 

Encoder 编码器 

控制器 

控制器 

（3）一致输出 

（2 点） 

（3）一致输出 

（2 点） 

（4） I/O 信号

读/写，从/到缓冲存储器

外部控制信号 

预设/计数功能选择 

外部控制信号 

预设/计数功能选择 

脉冲发生器 

Encoder 编码器 

脉冲 
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1.1 特性 

 
下面是 A1SD62（E/D）的特性： 
（1）可计数的脉冲范围在 0 到 16777215。 

计数值以 24 位二进制形式存储。 
 
（2）计数值可以乘（参考第 5 节）。 

单相脉冲输入时乘数可选择 1 或 2，当 2 相脉冲输入时乘数可选择 1，2
或 4。 

 
（3）最大计数速度可以切换（参考 3.2 节与 4.3 节）。 
 

因为 A1SD62（E）的最大计数速度可选择为 100kpps 或 10kpps,A1SD62D
最大计数速度可选择为 200kpps 或 10kpps，这样在低速输入脉冲的上升

或下降沿也可以确保精确的计数。 
 
（4）可以提供一致输出（参考第 6 节）。 

根据所选通道的预设输出状态与计数器当前值比较后，输出 ON/OFF 信

号。一个模块可以接收两路输入脉冲，每路有两点输出，可作为上、下限

制信号。 
 
（5）可以提供环形计数功能（参考第 8 节）。 

在预设值和环形计数值之间反复计数。这项功能能有效控制固定间距的输

入。 
 

（6）可以选择四种计数功能（参考第 9 节）。 
可以选择并使用下列功能： 
 

（a）计数器锁存功能……………………响应输入信号，锁存当前计数值。 
（b）计数器采样功能……………………接收输入信号后，在预设时间内计

算输入脉冲。 
（c）周期脉冲计数功能…………………在信号输入期间，以预设时间间隔

存储当前与先前的计数值。 
（d）计数禁止功能………………………计数允许命令有效执行后，响应输

入信号停止脉冲计数。 
 
（7）可以通过外部控制信号选择预设或计数功能（参考第 7.3 节与参考第 9    

节）。 
 

在 PRESET（预设）或 F.START（功能执行）的外部端子上加上电压，预

设或计数功能可以相应执行。 
这些功能可以用于消除扫描时间的影响。 
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2.系统配置 

 
（1） 可以使用的 CPU 

·A1SJCPU(S3)  ·A1SCPU(S1) ·A2SCPU(S1) ·A2ASCPU(S1/S30)  
·A52GCPU(T21B) ·A1SCPUC24-R2 
 

（2） 可以安装的数目 
只要不超过 CPU 可使用的 I/O 点数，就可以使用任意多的模块。 

 
（3） 可以使用的插槽 

当下列方面不存在问题时，任意插槽都可以使用。 
当模块安装在无电源供给的扩展基板单元(A1S52B(S1),A1S55B(S1),A1S58B(S1))
上时，电源的供给可能不足。 
当在扩展基板单元上安装 A1SD62(E/D)时,需要考虑下列因素： 
1)目前主基板单元上的电源模块的电流容量 
2)主基板单元上的电压降 
3)扩展基板单元上的电压降 
4)扩展电缆上的电压降 

 
（4） 数据链路系统 

在一个数据链路系统中,该模块可以安装在主站、就地站、远程 I/O 站。远程 I/O
站的编程实例请参见 MELSECNET、MELSECNET/B 的数据链路系统参考手册. 

 

备注  
 
需要 I/O 点数及电压降计算的详细资料，请参考下列手册： 
z A1SJCPU（S3）用户手册 ………………………………IB-66446 
z A1S/A1SC24－R2/A2SCPU 用户手册 …………………IB-66320 
z A2ASCPU（S1/S30）用户手册 …………………………IB-66268 
z A52GCPU（T21B）用户手册……………………………IB-66419 
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3. 规格 

本节描述了 A 系列 PC CPU 的通用规格，A1SD62（E/D）的性能规格，与 PC CPU 的

I/O 信号及缓存的规格。 
 

3.1  通用规格 

表 3.1 给出了关于 A 系列 PC CPU 的通用规格。 
 

表 3.1 通用规格 

项目 规格 
操作环境温度 0－55℃ 
存储环境温度 -20－75℃ 
操作环境湿度 10－90％RH，无结露 
存储环境湿度 10－90％RH，无结露 

如果为间断性振动 
频率 加速度 振幅 振动次数 

10－57Hz － 
0.075mm 

（0.003inch） 
57-150Hz 9.8m/s2（1g） － 

如果为连续性振动 

频率 加速度 振幅 

10－57Hz － 
0.035mm 

（0.0013inch） 

耐振性 

*3 符合 JIS 
B 3501 与

IEC1131－
2 

57-150Hz 4.9m/s2(0.5g) － 

在 X，Y，Z轴

每个方向上 10
次 

（80 分钟） 

抗冲击 符合 JIS B 3501 与 IEC 1131－2（147m/s2（15g）,三个方向上各 3 次） 
操作环境 空气中不能含有腐蚀性气体。 
操作高度 2000m（2187yd）或更低 
安装场所 在控制面板内 
过电压类型 *1 Ⅱ或更低 
污染指数*2 2 或更低 

 
*1 指在结构内与有关设备相连的机械设备与公共电力网之间的配电系统部分。 
类型Ⅱ用于从固定设备中获取能源的设备。 
规定为 300V 的设备的耐冲击电压为 2500V。 

*2 这是指在设备使用的环境中，对导电体的影响程度的一个测量标准。 
污染指数 2 指环境中仅存在非导电体污染，但由于偶尔有结露的影响，仍可能发生导电情况的场合。 

*3 JIS ：日本工业标准 
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3.2 性能规格 

表 3.2 给出 A1SD62（E）的性能规格，表 3.3 给出 A1SD62D 的性能规格。 
 

表 3.2 A1SD62（E）的性能规格 

项目 规格 
计数速度切换设定针 100K 10k 
占用 I/O 点数 32 
通道数 2 

相 1 相或 2 相输入 

计数输入信号 信号电平 
（øA 与 øB） 

5V 直流 
12V 直流        2 －5mA 
24V 直流 
1 相输入 100k pps 10k pps 

最大计数速度* 
2 相输入 100k pps 7k pps 

计数范围 24 位二进制数 
0－16777215 

类型 备有增/减预设计数与环形计数功能 
计数器 

最小可计脉冲宽度

（调整使输入上升

沿与下降沿时间为

5μ秒或更小，占

空比 50%） 

  

比较范围 24 位二进制数 

一致输出 
比较结果 

设定值<计数值 
设定值=计数值 
设定值>计数值 

预设 
外部输入 

功能开始 
5/12/24V 直流 
2—5mA 

A1SD62 晶体管（漏型）输出 
12/24 V 直流 0.5A/点 2A/公共 

外部输出 一致输出 
A1SD62E 晶体管（源型）输出 

12/24 V 直流 0.1A/点 0.4A/公共 
内部电源消耗 5V 直流 0.1A 
质量（kg）（lb） 0.25(0.55) 

抗噪音能力 用可以产生 1500Vp-p，1μs 宽，25 到 60Hz 噪声的 

噪声模拟仪测量 

耐压能力 
所有 AC 外部端子与接地端子之间 1500VAC 1 分钟 
所有 DC 外部端子与接地端子之间 500VAC 1 分钟 

绝缘能力 
5MΩ或更大通过所有 AC 外部端子与接地端子之间的 500V 直流

绝缘试验仪试验 
接地 第 3 类接地，如果不可能，将接地线连到控制面板上 
操作环境 操作环境中不能含有腐蚀性的气体或过多的灰尘 
冷却方法 自冷却 

 

秒 

秒 秒

(1 相和 2 相输入)

秒 秒 

  秒       秒                               秒     秒 
（1-相输入）              （2-相输入） 
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冲的上升沿/下降沿时间太长，可能会发生计数错误。 
 

计数速度设

定针 
100K 10K 

上升沿/下降

沿时间 
1 相输入 2 相输入 1 相输入 2 相输入 

T=2.5μ秒或

更小 
100kpps 100kpps 10kpps 7kpps 

T=25μ秒或

更小 
10kpps 10kpps 1kpps 700pps 

T=500μ秒 － － 500pps 250pps 
 

 

表 3.3 A1SD62D 的性能规格 

项目 规格 
计数速度切换设定针 200K 10k 
占用 I/O 点数 32 
通道数 2 

相 1 相或 2 相输入 
计数输入信号 信号电平 

（øA 与 øB） 
EIA 标准 RS－422－A 
差分线性驱动电平（Am26LS31(TEXAS 仪器)或相等设备） 
1 相输入 200k pps 10k pps 

最大计数速度* 
2 相输入 200k pps 7k pps 

计数范围 
24 位二进制数 
0－16777215 

类型 备有增/减预设计数与环形计数功能 
计数器 

最小可计脉冲宽度

（调整使输入上升

沿与下降沿为 5μ
秒或更小。占空比

50%） 

  

比较范围 24 位二进制数 

一致输出 
比较结果 

设定值<计数值 
设定值=计数值 
设定值>计数值 

预设 
外部输入 

功能开始 
5/12/24V 直流 
2—5mA 

外部输出 一致输出 
晶体管（漏型）输出 
12/24 V 直流 0.5A/点 2A/公共 

内部电源消耗 5V 直流 0.25A 
质量（kg）（lb） 0.25(0.55) 

抗噪音能力 
用可以产生 1500Vp-p，1μs 宽，25 到 60Hz 噪声的 

噪声模拟仪测量 
 

秒 

秒 秒 

（1 相和 2 相输入）

秒 秒 

秒 秒 秒 秒 
（1-相输入）            （2-相输入） 
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项目 规格 

耐压能力 
所有 AC 外部端子与接地端子之间 1500VAC 1 分钟 
所有 DC 外部端子与接地端子之间 500VAC 1 分钟 

绝缘能力 5MΩ或更大通过所有 AC 外部端子与接地端子之间 500V 直流绝

缘试验仪试验 
接地 第 3 类接地，如果不可能，将接地线连到控制面板上 
操作环境 操作环境中不能含有腐蚀性的气体或过多的灰尘 
冷却方法 自冷却 

 
*计数速度受脉冲上升沿/下降沿时间的影响。下面是可能的计数速度。如果脉冲的上升

沿/下降沿时间太长，可能会发生计数错误。 
 
计数速度设定

针 
200K 10K 

上升沿/下降沿

时间 
1 相输入 2 相输入 1 相输入 2 相输入 

T=1.25 μ秒或

更小 
200kpps 200kpps 10kpps 7kpps 

T=12.5 μ秒或

更小 
20kpps 20kpps 1kpps 700pps 

T=250μ秒 － － 500pps 250pps 
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3.3 功能 

 
表 3.4 给出 A1SD62（E/D）的功能。 

 
表 3.4 A1SD62（E/D）功能规格 

功能 描述 参考章节 

一致输出功能 
z 与计数器内当前值比较，在特定的输

出状态下输出 ON/OFF 信号。 
6 

预设 
z 改变计数器的当前值。 
z 预设操作可以通过顺控程序或外部预

设输入信号完成。 

7 

环形计数 
z 在预设值与环形计数值之间进行反复

计数。 
8 

计数禁止 
z 当计数允许命令 ON 时，停止脉冲计

数。 
9.2 

锁存计数 
z 当输入计数功能选择开始命令的信号

后，存储目前计数器的当前值。 
9.3 

采样计数 
z 在输入计数功能选择开始命令的信号

后，在规定时间内对输入脉冲计数，

并存入缓冲存储器中。 
9.4 

计数功能

选择 

周期脉冲计数 
z 当输入计数功能选择开始命令的信号

后，在规定时间间隔内，把输入脉冲

数存入缓存中。 
9.5 

 
*这些功能可以联合使用，但是计数功能选择意味着四种功能中只有一种可以使用。 
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3.4 与外围设备的接口 

表 3.5，3.6 与 3.7 显示了一系列 A1SD62，A1SD62E，A1SD62D 与外围设备的接口。 

表 3.5 与外围设备接口（A1SD62） 

输入/
输出

内部电路 端子号
*1 信号名称 ON/OFF 输入电压 

（保证值） 
工作电流 
（保证值） 

ON 21.6-26.4V 2-5mA 
A 相脉冲输入 24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 

ON 10.8－13.2V 2－5mA A 相脉冲输入 12V
OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

1(8) 

A 相脉冲输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

 

2(9) COM    
ON 21.6-26.4V 2-5mA 

B 相脉冲输入 24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA 

B 相脉冲输入 12V 
OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

3(10) 

B 相脉冲输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入 

 

4(11) COM    
ON 21.6-26.4V 2-5mA 

预设输入 24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA 

预设输入 12V 
OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

5(12) 

预设输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入  

6(13) COM 响应时间
OFF→ON 

0.5ms 或更少 
ON→OFF 

3 ms 或更少 
ON 21.6-26.4V 2-5mA 功 能 开 始 输 入

24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA 功 能 开 始 输 入

12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

7(14) 

功能开始输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入  

  响应时间
OFF→ON 

0.5ms 或更少 
ON→OFF 

3 ms 或更少 
15(17) EQU1 

16(18) EQU2 

工作电压：10.2－30V 
额定电流： 0.5A/点 
最大冲击电流：4A 10ms 
ON 时最大电压降：1.5V 
响应时间：OFF→ON 0.1ms 或更少 
OFF→ON 
ON→OFF 
ON→OFF 0.1 ms 或更少 

19 12/24V 

输出  

20 0V 
输入电压：10.2-30V 
电流消耗：8mA(24V 直流型) 

 

*1 不带圆括号的数字代表 CH1 上的端子号，带圆括号的数字代表 CH2 上的端子号。 

脉冲输入 
电压设置针 

脉冲输入 
电压设置针 
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表 3.6 与外围设备接口（A1SD62E） 

输入/
输出

内部电路 端子号
*1 信号名称 ON/OFF 输入电压 

（保证值） 
工作电流 
（保证值） 

ON 21.6-26.4V 2-5mA A 相脉冲输

入 24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA A 相脉冲输

入 12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

1(8) 

A 相脉冲输

入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

 

2(9) COM    
ON 21.6-26.4V 2-5mA B 相脉冲输入

24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA B 相脉冲输入

12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

3(10) 

B 相脉冲输入
5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入 

 

4(11) COM    
ON 21.6-26.4V 2-5mA 预 设 输 入

24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA 预 设 输 入

12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

5(12) 

预设输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入  

6(13) COM 响应时间
OFF→ON 

0.5ms 或更 少
ON→OFF 

3 ms 或更少 
ON 21.6-26.4V 2-5mA 功能开始 

输入 24V OFF 5V 或更少 0.1mA 或更少 
ON 10.8－13.2V 2－5mA 功能开始 

输入 12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

7(14) 

功能开始 
输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入  

  响应时间
OFF→ON 

0.5ms或更少

ON→OFF 
3 ms 或更少 

15 
(17) EQU1 

16(18) EQU2 

工作电压：10.2－30V 
额定电流：0.5A/点 
最大冲击电流：4A 10ms 
ON 时最大电压降：1.5V 
响应时间：OFF→ON 0.1ms 或更少 
OFF→ON 
ON→OFF 
ON→OFF 0.1 ms 或更少 

19 12/24V 

输出  

20  0V 
输入电压：10.2-30V 
电流消耗：8mA(24V 直流型) 

 

*1 不带圆括号的数字代表 CH1上的端子号，带圆括号的数字代表 CH2 上的端子号。 

脉冲输入 
电压设置针 

脉冲输入 
电压设置针 
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表 3.7  与外部设备接口（A1SD62D） 

输入/
输出

内部电路 端子号
*1 信号名称 ON/OFF 输入电压

（保证值） 
工作电流 
（保证值） 

2(9) A 相脉冲

输入 
 

1(8) A 相脉冲

输入 

EIA 标 准 RS － 422 － A 线 性 驱 动 电 平

{Am26LS31(TEXAS 仪器)或相等设备} 

4(11) B 相脉冲

输入 

输入 

 

3(10) B 相脉冲

输入 

同上 

ON 21.6-26.4V 2-5mA 预设输入
24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 

ON 10.8－13.2V 2－5mA 预设输入
12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 

ON 4.5-5.5V 2-5mA 

5(12) 

预设输入
5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入  

6(13) COM 响应

时间 
OFF→ON 

0.5ms或更少 
ON→OFF 

3 ms 或更少 

ON 21.6-26.4V 2-5mA 功能开始

输入 24V OFF 5V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 10.8－13.2V 2－5mA 功能开始

输入 12V OFF 4V 或更低 0.1mA 或更低 
ON 4.5-5.5V 2-5mA 

7(14) 

功能开始

输入 5V OFF 2V 或更低 0.1mA 或更低 

输入  

  响应

时间 
OFF→ON 

0.5ms或更少 
ON→OFF 

3 ms 或更少 
15(17) EQU1 

16(18) EQU2 

工作电压：10.2－30V 

额定电流： 0.5A/点 

最大冲击电流：4A 10ms 

ON 时最大电压降：1.5V 

响应时间：OFF→ON 0.1ms 或更少 

OFF→ON 

ON→OFF 

ON→OFF 0.1 ms 或更少 
19 12/24V 

输出  

20 0V 
输入电压：10.2-30V 
电流消耗：8mA(24V 直流型) 

 

*1 不带圆括号的数字代表 CH1上的端子号，带圆括号的数字代表 CH2 上的端子号。 
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3.5  输入/ 输出到 PC CPU 的 I/O 信号 
 

表 3.8 显示了从 A1SD62（E/D）到 PC CPU 的输入信号，表 3.9 显示了从 PC 
CPU 到 A1SD62（E/D）的输出信号。 
此后所有的 I/O 信号数值（X，Y）与引用的 I/O 地址是指若 A1SD62（E/D）

装载在主基板单元 0 号插槽上的值。 
 

表 3.8 输入信号 

输入信号 

CH1 CH2 

信号名称 
PC CPU←A1SD62

（E/D） 
描述 

参考章

节 

X00 X04 计数值大 
(1 号点) 当计数值大于 1 号点的设置值时接通 

X01 X05 计数值一致(1 号点) 
当计数值等于 1 号点的设置值时接通，并由一致

信号复位命令而关闭 
X02 X06 计数值小(1 号点) 当计数值小于 1 号点的设置值时接通 

6.1 

X03 X07 外部预设请求检测 
当输入预设请求信号由外围设备产生时接通，并

由外部预设检测复位命令而关闭 
7.3 

X08 X0B 计数值大 
(2 号点) 

当计数值大于 2 号点的设置值时接通 

X09 X0C 计数值一致 
(2 号点) 

当计数值等于 2 号点的设置值时接通，并由一致

信号复位命令而关闭 

X0A X0D 计数值小 
(2 号点) 当计数值小于 2 号点的设置值时接通 

6.1 

X0E 熔丝/外部电源切断检

测标志 
当限位输出熔丝熔断或电压未加到 EQU 端子上时

接通 
―― 

X0F-X1F ―― 不可用 ―― 
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表 3.9 输出信号 

输入信号 

CH1 CH2 

信号名称 
PC CPU→

A1SD62（E/D） 
动作时序 描述 参考章节 

Y00－Y0F ―― ―― 不可用 ―― 

Y10 Y17 一致信号复位命

令 
 该信号用于输出到外部设备的 1 号一致输

出信号的复位 
6.1 

Y11 Y18 预设命令  
 该信号用于写一个预设值 7.2.1 

Y12 Y19 一致信号允许命

令 
 该信号开启后，计数值一致信号送入外围

设备 
6.1 

Y13 Y1A 减计数命令  
 

在单相模式时，若此信号保持为 ON，则

执行减计数 
5 

Y14 Y1B 计数允许命令  
 信号为 ON 时允许计数 ―― 

Y015 Y1C 计数值读请求  
 

在此信号的上升沿时，将计数值写入缓存

中 ―― 

Y16 Y1D 计数功能选择开

始命令 
 
 执行计数功能选择 9.2，9.3 

9.4，9.5 
Y1E ―― ―― ―― 不可用 
Y1F ―― ―― ―― 不可用 

―― 

 
 

备注  

 
（1）表 3.9 中的动作时序如下所示： 

z           在信号为 ON 时有效。 
z           在信号的上升沿时有效。 
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3.6 缓冲存储器的分配 

表 3.10 显示 A1SD62（E/D）缓存（无后备电池）是如何分配的。 

当接通 A1SD62（E/D）电源或 PC CPU 复位时，初始值被写入缓存中。 

用 PC CPU 的顺控程序中的 FROM/TO 指令可以对缓存进行读/写操作。 

 

表 3.10 缓存分配 

地址 *1 设置 初始值 读/写 参考章节 
1(33) 
2(34) 预设值设置 0 6.2.1 

6.3.1 
3(35) 脉冲输入模式设定 0 

可读可写 
5 

4(36) 
5(37) 当前值 0 只读 5.3 

6(38) 
7(39) 1 号一致输出点设置 0 7.1 

(8.1) 
8(40) 计数功能选择设定 0 9.1 
9(41) 采样/周期时间设定 0 

可读可写 

9.3,9.4 
10(42) 外部预设检测复位命令 --- 6.3 
11(43) 2 号点一致信号复位命令 --- 

只写 
8.1 

12(44) 
13(45) 2 号一致输出点设置 0 可读可写 8.1 

14(46) 
15(47) 锁存计数值 0 

16(48) 
17(49) 采样计数值 0 

18(50) 
19(51) 周期脉冲计数先前值 0 

20(52) 
21(53) 周期脉冲计数当前值 0 

22 采样/周期计数标志（CH1 与 CH2 共用） 0 

只读 5.3 

 
*1 不带圆括号的数字代表 CH1 上的端子号，带圆括号的数字代表 CH2 上的端子号。 

（L） 
（H） 

（L） 
（H） 
（L） 
（H） 

（L） 
（H） 
（L） 
（H）

（L） 
（H）

（L） 
（H）

（L） 
（H） 
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3.7 适用的编码器 

  

可用于 A1SD62（E/D）的编码器如下： 

（1）可以连接到 A1SD62（E）的编码器 

（a）集电极开路型 

（b）CMOS 输出型 

（注意编码器的输出电压应符合 A1SD62（E）的规格） 

（2）可以连接到 A1SD62 的编码器 

（a） 线性驱动输出型编码器 

（确保编码器的输出电压符合 A1SD62D 的规格） 

 

要点： 

下列类型的编码器不能被用于 A1SD62（E/D）： 

z TTL 输出型 
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4.安装与操作前的设定步骤 
 
本节描述了 A1SD62（E/D）操作前的设定步骤，A1SD62（E/D）每部分的名

称，设定方式及布线方法。 
 
4.1 操作前的设定步骤 
 

A1SD62 操作前的设定步骤如下所示： 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
         
 
 
 
 

… 

 开始 

在模块侧面的印刷电路板上设定

下列针： 
z 计数速度设定针 
z 脉冲输入电压设定针（只用

于 A1SD62（E）） 
z 外部输入电压设定针 
z 环形计数设定针 

安装 A1SD62（E/D） 

参考 4.3 节 

… 为 A1SD62（E/D）布线 

 编程 

结束 

参考 4.4 节 

↓ 

↓ 

↓ 

↓ 

↓ 
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4.2 操作注意事项 
  

A1SD62（E/D）的操作注意事项如下所示： 
（1） 因为外壳与端子排是由树脂制成的，所以尽量避免碰撞它们。 
（2） 不要将印刷电路板从盒子中取出。 
（3） 布线时，确保无电线线头在端子排附近。 
（4） 将模块安装到基板上时，按下表规定拧紧螺钉： 

 
螺钉位置 扭矩范围 N.cm(kg.cm)[lb.in] 

模块安装螺钉（M4 螺钉） 78-118(8-12)[6.93-10.40] 
端子排端子螺钉（M3.5 螺钉） 59-88(6-9)[5.20-7.8] 
端子排安装螺钉（M4 螺钉） 78-118(8-12)[6.93-10.40] 

 
（5）模块安装到基板上时，将模块的锁定凸起与基板上的模块锁定孔相接合，

然后拧紧模块安装螺钉。从基板上取下模块时，松开模块安装螺钉，然

后 将模块锁定凸起与模块锁定孔分开。 
 

模块安装螺钉 

基板单元 

基板单

元连接

端 

模块 

模块锁定孔 
模块锁定凸起 
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4.3 部件名称与设定 

A1SD62（E/D）的各部分名称与设定方式如下所示： 

 
*A1SD62E 的部分（7）如下图所示： 
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序号 名称 描述 
（1） 计数速度切换设定针 100K：对速度最大达到 100kpps 的单相或 2 相脉

冲输入进行计数。 
10K：对速度最大达到 10kpps 的单相脉冲输入进

行计数，或对速度最大达到 7kpps 的 2 相脉冲输

入进行计数。 
（出厂设定：100K） 
（采用跨接器进行设定） 

（2） 脉冲输入电压设定针 
 
 
 
 

用于设定 A 相/B 相的脉冲输入电压。 
                                          （出厂设定：24V） 
                                          （采用跨接器进行设定） 

（3） 外部输入电压设定针 
 
 
 
 
 

用于设定施加到 PRESET/F.START 端子的输入电

压。 
（出厂设定：24V） 
（采用跨接器进行设定） 

（4） 环形计数设定针 
 
 
 
 
 

用于设定是否采用环形计数器功能。 
（出厂设定：关） 
（采用跨接器进行设定） 

øA 当电压施加到 A 相脉冲输入端子上时该灯点亮。 
øB 当电压施加到 B 相脉冲输入端子上时该灯点亮。

DEC 减计数时点亮。 

PRESET 
当电压施加到预设端子上时该灯点亮，用外部预

设检测复位命令时熄灭（写入缓存地址 10 和

42）。 
FUNCTION 当电压施加到 F.START 端子上时点亮。 
EQU1 当 1 号点外部一致输出时显示。 

（5） LED 指示灯 

EQU2 当 2 号点外部一致输出时显示。 
øA/øB 脉冲输入端子 

PRST 执行外部预设命令时，施加电压到该端子上，执

行外部预设。 

（6） 输入端子 

FST 施加电压到该端子上，选择计数功能。 
（7） 输出端子 EQU1－EQU2 一致输出的外部输出端子。 
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序号 名称 描述 
（1） 计数速度切换设定针 100K：对速度最大达到 100kpps 的单相或 2 相脉冲输入进行计

数。 
10K：对速度最大达到 10kpps 的单相脉冲输入进行计数，或对

速度最大达到 7kpps 的 2 相脉冲输入进行计数。 
     （出厂设定：100K） 

（采用跨接器进行设定）

（2） 外部输入电压设定针 用于设定施加到 PRESET/F.START 端子的输入电压。 
     （出厂设定：24V） 

（采用跨接器进行设定）

（3） 环形计数设定针 用于设定是否使用环形计数功能。 
     （出厂设定：关） 

（采用跨接器进行设定）

øA 当电压施加到 A 相脉冲输入端子上时该灯点

亮。 
øB 当电压施加到 B 相脉冲输入端子上时该灯点

亮。 
DEC 减法时点亮。 
PRESET 当电压施加到预设端子上时该灯点亮，用外

部预设检测复位命令时熄灭（写入缓存地址

10 和 42）。 
FUNCTION 当电压施加到 F.START 端子上时点亮。 
EQU1 当 1 号点外部一致输出时显示。 

（4） LED 指示灯 

EQU2 当 2 号点外部一致输出时显示。 
øA/øB 脉冲输入端子。 
PRST 执行外部预设命令时，施加电压到该端子

上，执行外部预设。 

（5） 输入端子 

FST 施加电压到该端子上，选择计数功能 
（6） 输出端子 EQU1－EQU2 一致输出的外部输出端子。 
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4.4 布线 

关于如何对连接到 A1SD62（E/D）上的脉冲发生器设备进行布线的细节如下

所示： 

4.4.1 布线注意事项 

当对连接到 A1SD62（E/D）上的脉冲发生器设备进行布线时的注意事项如下

所示： 

（1）对于高速脉冲输入，采用下列对策来减少噪音： 

（a） 确认采用屏蔽双绞线。同时采用第 3 类规格接地。 

（b） 不要将屏蔽双绞线与电源线及其它 I/O 线等可能产生噪音的线平行。

与上述所提到的导线保持至少 150mm（5.91in）的距离，并尽可能

使用最短的配线。 

（2）对于单相输入，将计数输入脉冲只连接到 A 相。 

（3）如果 A1SD62（E/D）受到脉冲噪音污染，计数将不正确。 

（4）特殊的噪音对策如下所示： 

 

金属管。不要将螺线管与感性线圈通过同一管

道。如果在大电流电线与输入导线之间没有足

够的距离，为大电流电线采用屏蔽导线。 

编码器与中继盒之间的距离越小越好。如果

A1SD62(E/D)到编码器的距离太长，会产生过

大的电压降。因此测量动作时的电压，确保

电压在编码器的额定电压范围内。如果电压

降大，需采用大尺寸的导线或采用 24V 直流

电且电流消耗较小的编码器。 

如将编码器屏蔽线与编码器内没有接地

的屏蔽双绞线相连，在中继盒内如点划

线所示进行接地。 

z 在编码器侧（中继盒）将双绞屏蔽线接地。（这是 24V 漏型负载的连接例子）。 

变频器 

端子排 端子排

交流电机 台车 

中继盒

编码器

编码器电源供应 到编码器 

与其它设备保持至

少 150mm 距离，如

变频器（并注意控

制柜内部配线） 
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4.4.2 与集电极开路型输出脉冲发生器连接的布线举例 

 

 
 

24V 直流脉冲发生器的连接 

脉冲输入电

压设定针 

脉冲输入电

压设定针 

外部电源 

脉冲发生器 

屏蔽双绞线 

屏蔽双绞线 

（输出） 

要点 
编码器的电源线与信号线应如下所示布线：

外部电源 

因为编码器的信号与电源线采用相

同的双绞线，减少了消除效应，因

而可能产生电磁感应。 

编码器 

输出 

输出 

不正确： 

正确： 

外部电源 

470Ω  1/4W 

编码器 

输出 

输出 
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备注  
1）*将脉冲输入电压设定针放置到 ·· 位置。 
 
(2)   电压输出脉冲发生器（5V 直流）的连接 

 

 
备注  
1）*将脉冲输入电压设定针放置到 ·· 位置。 

脉冲输入电

压设定针 

脉冲输入电

压设定针 

外部电源 

脉冲发生器 

双绞线 

双绞线
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(3)  A1SD62D 与线性驱动脉冲发生器（Am26LS31 或相等设备）之间的布线举

例。 
 

外部电源 

屏蔽双绞线 

屏蔽双绞线 

脉冲发生器 
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4.4.3 外部输入端子（PRESET 与 F.START）与控制器连接的布线举例 
 

（1） 控制器（漏型负载）电源为 12V： 

   本图假定内部电路设为 PRESET。 
 

（2） 控制器（源型负载）电源为 5V： 
 

本图假定内部电路设为 PRESET。 
 
 

备注  

（1）*将脉冲输入电压设定针放置在· ·位置。 

屏蔽双绞线

控制器 外部输入电压设定针 

外部输入电压设定针 

屏 蔽 双 绞

控制器 

PRESET 或 F.START 

PRESET 或 F.START
屏蔽双绞线

PRESET 或 F.START

外部输入电压设定针 控制器 
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4.4.4 外部输出端子（EQU 1－2）的布线举例 
 

使用外部端子时，内部光电耦合器必须工作。在本例中，必须采用 10.2－30V
外部直流电源。连接方式如下所示： 
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5.脉冲输入与计数模式 
 

本节描述了 A1SD62(E/D)的脉冲输入与计数模式。 

（1） 脉冲输入模式分为单相输入与 2 相输入。单相输入分为乘以 1 和乘以 2

两种。2 相输入包括乘以 1、2、4 三种。 

表 5.1 显示了脉冲输入模式与计数时序。 

 
表 5.1 脉冲输入与计数时序 

脉冲输入模式 计数时序 
增型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的上升沿，Y13（Y1A）为 OFF
时计数 

单相输入，乘以 1 
减型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的下降沿，Y13（Y1A）为 ON
时计数 

增型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的上升沿、下降沿， Y13
（Y1A）为 OFF 时计数 

单相输入，乘以 2 
减型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的上升沿、下降沿， Y13
（Y1A）为 ON 时计数 

增型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的上升沿时计数。计数值根据

øA 和 øB 之间的相位差而增加。 
2 相输入，乘以 1 

减型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的下降沿时计数。计数值根据

øA 和 øB 之间的相位差而减小。 

增型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的上升沿、下降沿时计数。计

数值根据 øA 和 øB 之间的相位差而增加。 
2 相输入，乘以 2 

减型计数 
 
 

 
在脉冲 øA 的上升沿、下降沿时计数。计

数值根据 øA 和 øB 之间的相位差而减小。 
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脉冲输入模式 计数时序 
增型计数  在脉冲 øA、øB 的上升沿、下降沿时计

数。计数值根据 øA 和 øB 之间相位差而

增加。 2 相输入，乘以 4 
减型计数  在脉冲 øA、øB 的上升沿、下降沿时计

数。计数值根据 øA 和 øB 之间相位差而

减小。 
 

(2)  如果改变脉冲输入模式，计数将从模式改变时的计数值开始进行。 
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5.1 单相脉冲输入计数 
 

在单相脉冲输入计数时，可以选择乘数 1 或乘以 2。 

（1） 下图显示了 A 相脉冲输入与减型计数命令之间的关系。 

 
（2）计数模式设定 

采用这种计数模式时，用顺控程序设定脉冲输入模式设定缓存{在
A1SD62（E/D）中地址 3（35）}。 

 
计数模式 设定值 
乘以 1 K0 
乘以 2 K8 

 
〖顺控程序〗 

 

备注  
 

(1) 在[ ][ ]中，设定分配给 A1SD62（E/D）起始 I/O 地址的 3 位十六进制数中的

前两位。 
(2) 对于 CH1，在[ ]中设定 3，或对于 CH2,设定为 35。 
(3) 在 S 中，设定 K0 代表乘以 1，或 K8 代表乘以 2。 

 

编码器 
脉冲输入 

减型计数命令 

写命令 

{或者 Y13（Y1A）ON} 
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5.2  2 相脉冲输入计数 

 
当进行 2 相脉冲输入计数时，计数模式可以选择乘以 1，2 或 4。 
（1） A 相脉冲输入与 B 相脉冲输入的关系如下： 

 

 
（2）计数处理模式设定 

使用上述 A、B 2 相计数模式时，用顺控程序设定 A1SD62（E/D）脉冲

输入模式设定缓存{地址 3（35）}。 
 

计数模式 设定值 
乘以 1 K2 
乘以 2 K10 
乘以 4 K18 

 
〖顺控程序〗 

 
备注  
 
(1) 在[][]中，设定分配给 A1SD62(E/D)起始 I/O 地址的 3 位十六进制数中的前

两位。 
(2) 对于 CH1，在[ ]中设定 3，或对于 CH2，设定为 35。 
(3) 在 S 中，设定 K2 代表乘以 1，K10 代表乘以 2，或 K18 代表乘以 4。 

 

编码器 

A 相脉冲输入 

Ｂ相脉冲输入 

写命令 
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5.3 读当前值 

 
本节给出了存储 A1SD62(E/D)当前值的缓存{地址 4－5（36－37）}中的详细说

明，以及如何从中读取。 

（1）当脉冲输入、预设、执行环形计数功能或计数禁止（计数功能选择）时，

缓存存储计数值。 

然而，当执行锁存计数、采样计数、或周期脉冲计数功能时，计数值将存

在 5.3 表所示的计数功能选择计数值存储缓存中。 

 
表 5.3 计数功能选择计数值存储缓存 

描述 锁存计数值 采样计数值 
周期脉冲计数 

先前值 

周期脉冲计数 

当前值 

CH1 14－15 16－17 18－19 20－21 缓存

地址 CH2 46－47 48－49 50－51 52－53 

 

（2）当前值（0－16777215）以 24 位二进制形式存储在当前值存储缓存中。 

（3）在增型计数时，当计数值到达 16777215 时，当前值存储缓存回到 0。 

  在减型计数时，当计数值到达 0 时，当前值存储缓存回到 16777215。 
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（4）如下为采用顺控程序去读取存储在当前值存储缓存中的当前值。 

(a) 使用 FROM/TO 指令进行读（当直接方式选择作为 PC CPU I/O 控制方

式时）。 

 

 

 

 

 

 

 

设置数据 

n 读取当前值的 A1SD62(E/D)的起始 I/O 地址 
D 存储即将读出的当前值的起始元件号 

 

1） 置位计数值读请求 Y（n+15）。 

2） 从 I/O 地址设置为 n 的 A1SD62(E/D)中读出当前值，存储在设置为 D

的元件中。读当前值时，数值直接从 A1SD62(E/D)的缓存地址中读

出，地址为 4 与 5（对于 CH1）或 36 与 37（对于 CH2）。 

3） 复位计数值读请求 Y（n+15）。 

RST

读命令 
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(b)使用 FROM/TO 指令进行读（当刷新方式选择作为 PC CPU I/O 控制方式时）。 

  
设置数据 

n 读取当前值的 A1SD62(E/D)的起始 I/O 地址 
D 存储即将读出的当前值的起始元件号 

 

1）指定部分刷新。 

2）置位计数值读请求 Y（n+15）（对于 CH1）或 Y（n+1C）（对于 CH2）。 

3）执行从 Y（n+10）到 Y（n+1F）的部分刷新。 

4）从 I/O 地址设置为 n 的 A1SD62（E/D）中读出当前值，存储在设置为 D 的

元件中。 

读当前值时，数值直接从 A1SD62（E/D）的缓存地址中读出，地址为 4 与

5（对于 CH1）或 36 与 37（对于 CH2）。 

5）复位计数值读请求 Y（n+15）（对于 CH1）或 Y（n+1C）（对于 CH2）。 

6）执行从 Y（n+10）到 Y（n+1F）的部分刷新。 

 

读命令 
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(c) 使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令进行读。 

 

设置数据 

n 读取当前值的 A1SD62(E/D)的起始 I/O 地址 

D 存储即将读出的当前值的起始元件号 

 

1）从 I/O 地址设置为 n 的 A1SD62(E/D)中读出当前值，存储在设置为 D 的元

件中。当前值读过程中，数值直接从 A1SD62(E/D)的缓存地址中读出，地

址为 4 与 5（对于 CH1）或 36 与 37（对于 CH2）。 

当前值读取的通道取决于所使用的指令。 

PVRD1 指令…用于 CH1 

PVRD2 指令…用于 CH2 

 
2）使用 PVRD1 或 PVRD2 指令进行读取当前值时，A1SD62(E/D)的 I/O 信号 Y

（n+15）、Y（n+1C）（计数值读请求）的 ON/OFF 控制在内部自动执行，

因而用户不用执行该操作。 

 
要点 

为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之间的通讯，

设定参数时，把 AD61 作为模块型号登录。 

 
 

读命令 

在              内的指示符号 

LEDA…当该命令为

ON 时执行读操作。 
LEDB…在该命令的上

升沿时执行读操作。 
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6.执行一致输出功能 

本节描述了一致输出功能。 

6.1 一致输出功能 

预设值与当前值相比，两者一致时，根据一致输出功能产生一个信号。 

可以设定两个一致输出点。 

使用一致输出功能，需将一致信号允许命令设为 ON。 

〖如何使用一致输出功能举例〗 

在加工流水线上，通过响应一致输出信号，完成产品制造时的每一次加工操作。 

（1）原料通过传送带输送。 

（2）原料的位置可以通过当前值鉴别出来，该值由送入 A1SD62(E/D)的脉冲决

定。 

（3）当原料到达每一特定位置，执行相应的加工操作来响应 A1SD62(E/D)的一

致输出信号（EQU1，EQU2）。 

 

脉冲输入

钻孔 
部件

切削
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6.1.1 一致输出功能的执行 
 

计数允许命令{Y14（Y1B）} 
 
 
 
一致信号允许命令{Y12（Y19）} 
 
 
输入脉冲到计数器中 
 
 
1 号一致输出点设置 
{地址 6－7（38－39）} 
 

计数值小（1 号点）{X02（X06）} 
 
 
 
 
计数值一致（1 号点）{X01（X05）} 
 
 

一致信号复位命令{Y10（Y17）} 
 
 

计数值大（1 号点）{X00（X04）} 
 
 
当前值存储缓存{地址 4－5（36－37）} 

 
 
 
（1）…设定的一致输出点值以 24 位二进制形式预先写入 A1SD62(E/D)的 1 号

一致输出点设置缓存中{地址 6－7（38－39）}。 
（2）…当计数值达到设定的一致输出点设置值时，计数值小信号关闭，计数

值一致信号接通。 
（3）…一致信号复位命令接通，计数器一致信号复位。 

当计数值一致信号保持 ON 时，随后的一致输出信号将不产生。 
（4）…当计数值大于设定的一致输出点值，计数值大信号接通。 
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6.1.2 编程举例 

如下编程是使用 CH1，采用 2 相脉冲输入计数并乘以 1 的计数模式，并且执行

限位输出功能。 
 
〖系统配置〗 

 
 
〖使用元件〗 
（1） 执行命令 

（a） 脉冲输入模式设定命令…………M9038 
（b） 计数开始命令………………………X20 
（c） 当前值读命令………………………X21 
（d） 一致输出数据设置命令……………X22 
（e） 一致输出命令………………………X23 
（f） 一致信号复位命令…………………X24 
（g） 计数停止命令………………………X25 

 
（2） 数值寄存器（D0 到 D4）与缓冲存储器的关系 

 
缓冲存储器 

地址 设定

脉冲输入模式设定

当前值

1 号一致输出点 
       设置 
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（a） 使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时）。 
 

〖编程〗 
 
 

脉冲输入模式设定 
设定 2 相脉冲输入

乘以 1 的模式。 

通过计数允许命令

开始脉冲计数 

读当前值，存入

D1 到 D2 中。 

读当前值 

一致输出值设置 

复位一致信号 

存储设定的一致输出点

值到缓存地址 6 号和 7
号。 

通过一致信号允许命令

ON，可以将一致信号

输出到外部设备。 

一致输出命令 

一致信号复位命令 

电路结束 

通过计数允许命令复

位，停止脉冲计数 

计数停止 

计数开始 

MOV 
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(b)使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方式时） 

 
在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须用下面所示程序代替： 

   

读当前值 

一致信号复位命令 

读当前值，存入 D1
到 D2 中 

复位一致信号 
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(c) 使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令执行 
 

如下所示，A2ASCPU（S1/S30）专用指令可以用于代替（a）中所示被

虚线包围部分的编程。 
 

 
 

要点 

为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之间的

通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 

 
 
 

读当前值 

读当前值，存

入 D1 到 D2
中 
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7．执行预设功能 
 
本节解释了预设功能。 

7.1 预设功能 

 
预设功能用于将计数器的当前值转换为不同的值。 
该转换值叫做预设值。 
当脉冲计数从设定值开始时，可以使用预设功能。 
预设功能有两种模式：通过顺控程序执行预设；通过外部控制信号执行预设

（施加电压到外部端子上）。 
预设功能应用举例： 
通过预设功能，产品的计数可以从先前工作日继续进行。 
（1） 先前工作日的产品量从 PC CPU 预设到 A1SD62(E/D)中。 
（2） 产品由输送带输送。 
（3） 产品的量是对由光电开关产生的输入脉冲进行计数得出。 
（4） 每天工作结束，在缓存中计数器的值存入 PC CPU 锁存范围内的字元

件（D，W 等）中。 
 

产品 

传送带 

脉冲串 

光电开关

预设 锁存的字元件
（用于存储产品
数量数据）。 
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7.2 使用顺控程序执行预设 

下面描述了采用顺控程序执行预设功能的情况。 

7.2.1 使用顺控程序执行预设功能 

在顺控程序中接通预设命令{Y11(Y18)}执行预设。 

 
计数允许命令{Y14(Y1B)} 

 
输入脉冲计数 
 
预设值设置缓存{地址 1  

到 2(33 到 34)} 
 
预设命令{Y11(Y18)} 
 
当前值存储缓存{地址 4 到 
5(36 到 37)} 
 
 

1） 以 24 位二进制形式将给定值写入预设值设置缓存{地址 1 到 2(33 到

34)}。 

2） 接通预设命令{Y11(Y18)}将缓存中的预设值送入当前值缓存中。 

3） 无论计数允许命令{Y14(Y1B)}是 ON 或 OFF，都可以执行预设功能。 
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7.2.2 编程举例 

 

创建一程序，采用 2 相脉冲输入计数并乘以 1 的计数模式，而且使用顺控程

序执行预设功能： 

系统配置： 

 
使用元件： 

（1） 执行命令 
（a） 脉冲输入模式设定命令……M9038 
（b） 计数操作开始命令……………X20 
（c） 当前值读命令…………………X21 
（d） 预设值写命令…………………X22 
（e） 预设复位命令…………………X23 
（f） 计数操作停止命令……………X24 

 
（2） 数据寄存器（D0 到 D4）与缓冲存储器的关系 

 
缓冲存储器 

 
 

地址 内容 

预设值设置 

脉冲输入模式设定 

当前值
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（a） 使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时） 
 
〖编程〗 

 

电路结束 

通过计数允许命令复

位，停止脉冲计数。 

计数停止

执行预设功能 

存储预设值 100到缓

存地址 1 到 2 

预设命令 

读当前值，存入 D1

到 D2 中 

读当前值 

计数开始 

脉冲输入模式设定 

设定 2 相脉冲输入

乘以 1 的模式 

通过计数允许命令置

位，开始计数 
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（b）使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时） 

     在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须被下列所示程序代替： 

 

读当前值 

预设命令 

读当前值， 
存入 D1 到 D2 中 

将预设值 100 存入缓
存地址 1 到 2 

执行预设功能 
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（c） 使用 A2ASCPU(S1/S30)专用指令执行 

如下所示，A2ASCPU(S1/S30)专用指令可用于代替(a)中被虚线包围

部分的编程。 

 

 

 

要点 

为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之间的通讯，

当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 

 
 

读预设值 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

预设命令 
将预设值 100 存入

缓存地址 1 到 2，

并执行预设命令 
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7.3 通过外部输入执行预设 

如下描述了通过外部控制信号执行预设。 

7.3.1 当通过外部控制信号执行预设时 

通过施加电压到外部输入 PRST 端子执行预设功能。 

 
 
计数允许命令 
{Y14(Y1B)} 
 
 
输入脉冲计数 
 
预设值设置缓存{地址
1 到 2(33 到 34)} 
 
   
预设命令 
（PRST 端子） 
 
外部预设命令检测标
志{X03(X07)} 
 
外部预设命令检测复
位命令 {对写入地址
10(42)响应，执行复位} 
 
当前值存储缓存{地址
4 到 5(36 到 37)} 
 

 

1） 以 24 位二进制形式将给定值写入预设值设置缓存{地址 1 到 2(33 到

34)}。 
2） 执行预设命令（施加电压到 PRST 端子上），将缓存中预设值送入当前值

缓存中。 
3） 无论计数允许命令{Y14(Y1B)}是 ON 或 OFF，预设功能都可以执行。 

 

要点 

（1） 当外部预设检测标志{X03(X07)}为 ON 时（参见上图的（4））， 即使

在电压施加到 PRST 端子上后，预设功能仍不能执行。 
 
在这种情况，通过接通外部预设命令检测复位命令{对写入地址 10(42)
响应，执行复位}，关闭外部预设命令检测标志{X03(X07)}后，预设功

能才能执行。 
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7.3.2 编程举例 

 
下列程序使用 CH1，采用 2 相脉冲输入计数并乘以 1 的计数模式，并根据外

部输入执行预设功能。 
 
系统配置： 

 

 
[使用元件]： 

（1）执行命令 
（a） 脉冲输入模式设定命令……………M9038 
（b）计数操作开始命令……………………X20 
（c） 当前值读命令…………………………X21 
（d）预设值写命令…………………………X22 
（e） 外部预设命令检测标志复位命令……X03 
（f） 计数操作停止命令……………………X23 

 
（2）数据寄存器（D0 到 D4）与缓冲存储器的关系 

 
 

 
 

PRST 端子 
（电压施加到此） 

地址 内容 

预设值设置

脉冲输入模式设定

当前值

外部预设命令检测复位命令 

缓冲存储器
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（a）使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式 
时） 

 
     [编程] 

 

脉冲输入模式设定 

开始计数操作 

读当前值 

预设命令 

设定 2 相脉冲输入 

乘以 1 的模式 

通过计数允许命令置位

开始脉冲计数 

读当前值，存入元

件 D1 到 D2 中 

存储预设值100到缓

存地址 1 到 2

复位外部预设命令检

测标志 

通过计数允许命令复

位，停止脉冲计数 

停止计数操作 

电路结束 
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（b） 使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方 
式时） 
 
在 (a)中所示被虚线包围部分的编程应该被下面所示程序代替： 

 

 

读当前值

读当前值，存入
D1 到 D2 中
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（c） 使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令执行 

如下所示，A2ASCPU（S1/S30）专用指令可替代编程举例(a)中的被

虚线所包围部分的编程。 

 

 
 

要点 

为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之间的

通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 

 

读当前值 
读当前值，存入
D1 到 D2 中 
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8. 执行环形计数功能 
本节描述了环形计数功能。 

 

8.1 环形计数功能 

 
使用环形计数功能时可自动把当前值设置为已经预设的值，并执行计数操

作。 
当执行如增量进给这种循环控制时，可以使用环形计数功能。 
环形计数功能应用举例： 
使用一种系统将板材切割为一定尺寸，通过设定环形计数值调整滚筒，将板

材切割到指定尺寸。 
 

1） 设定预设和环形计数值执行环形计数功能。 
2） 打开电机带动滚筒。 
3） 运行滚筒使板材能被切割到指定尺寸。 
4） 切断板材。 
5） 重复 2 到 4 步。 

 

 

滚筒
刀具 

电机 
刀具 

编码器 

板材 



 
8. 执行环形计数功能 

8 -    2

MELSEC－A 
 
8.1.1 环形计数功能的执行 

使用环形计数功能时，预先将 A1SD62(E/D)PC 板上的环形计数设定针设为

ON。 

设定缓存中的预设值和环形计数值。 

 

计数允许命令{Y14(Y1B)} 

 

输入脉冲计数 

 

预设值设置缓存{地址 1 到 2(33 到 34)} 

 

1 号一致输出点设置缓存{地址 6 到 7(38

到 39)} 

 

计数值一致（1 号点）{X01(X05)} 

 

一致信号复位命令{Y10(Y17)} 

 

 

预设命令{Y11(Y18)} 

 

当前值存储缓存{地址 4 到 5(36 到 37)} 

 

 

 

（1） …预设值以 24 位二进制形式预先写入 A1SD62(E/D)的预设值设置缓存

{地址 1 到 2(33 到 34)}中。 
（2） …环形计数值以 24 位二进制形式预先写入 1 号一致输出点设置缓存{地

址 6 到 7(38 到 39)}中。 
（3） …在预设命令{Y11(Y18)}的上升沿时，将存储在预设值设置缓存中的预

设值预设到当前值存储缓存中。 
 无论计数允许命令{Y14(Y1B)}为 ON 或 OFF，预设命令都可以执行。 

（4） …当计数值达到环形计数值时，计数值一致信号接通用于执行预设。通

过在预设过程中读当前值，可以读出环形计数值或预设值。 
（5） …接通一致信号复位命令，计数值一致信号复位。 

当计数值一致信号保持为 ON 时，随后的一致信号输出将不产生。 
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8.1.2 计数范围 

 
如下所示，环形计数功能的计数范围随着预设值、环形计数值、当前值、及

计数模式（增型计数或减型计数）不同而改变。 
 

（1）当预设值≤当前值≤环形计数值 

如果当预设值为 0，环形计数值为 2000，当前值为 500，执行环形计数

功能时，将产生下列情况： 

 

（a） 在增型计数时，当前值达到环形计数值（2000）时，当前值变为预

设值（0）。 

 

（b） 在减型计数时，当前值达到预设值（0）时，当前值回到 16777215。

当当前值减计数到环形计数值（2000）时，当前值变为预设值（0）。 

 

 

（2） 当预设值≤环形计数值≤当前值 

如果当预设值为 0，环形计数值为 2000，当前值为 3000，执行环形计数

功能时，将产生下列情况： 

 

（a）在增型计数时，当前值达到最大值（16777215）后，回到最小值（0）。

当当前值增计数到环形计数值（2000）时，当前值变为预设值（0）。 

 

（b） 在减型计数时，当前值减计数到环形计数值（2000）时，当前值变

为预设值（0）。 

 
要点 

（1）在执行环形计数功能时，不要写入预设值与环形计数值。 
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8.2 编程举例 

创建一程序，采用 2 相脉冲输入计数并乘以 1 的计数模式，而且执行环形计

数功能。 

系统配置： 

 
[使用元件] 

（1） 执行命令 
（a） 脉冲输入模式设定命令……M9038 
（b） 计数操作开始命令……………X20 
（c） 当前值读命令…………………X21 
（d） 预设值写命令…………………X22 
（e） 环形计数值写命令……………X23 
（f） 计数操作停止命令……………X24 
（g） 当前计数值改变命令…………X25 

 
（2） 数据寄存器（D0 到 D6）与缓冲存储器的关系 

缓冲存储器 

 

地址 内容

预设值设置

脉冲输入模式设定 

当前值 

1号一致输出

点设置 
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（a）使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时） 
 

[编程] 

开始计数操作 

设定 2 相脉冲输

入乘以 1 的模式 

脉冲输入模式设定

通过计数允许命令置

位，开始脉冲计数 

读当前值 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

预设值设置 

存储预设值 0 到缓

存地址 1 到 2 中 

当前计数值改变 

把计数器当前值

改为预设值 

环形计数值设置 

存储环形计数值到缓

存地址 6 到 7 中

复位一致信号 

一致信号复位 

计数停止 

电路结束

通过计数允许命令复

位，停止脉冲计数 
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（b）使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时） 
 

在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须被下列所示程序代替： 

 

读当前值 

预设值设置 

当前计数值改变 

环形计数值设置

一致信号复位 

读当前值， 
存入 D1 到 D2 中 

将预设值 0 
存入缓存地址 1 到 2 

执行预设 

复位一致信号 

存储环形计数值 2000
到缓存地址 6 到 7 
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（c） 使用 A2ASCPU(S1/S30)专用指令执行 
 
如下所示，A2ASCPU(S1/S30)专用指令可用于代替(a)中被虚线包围

部分的编程。 
 

 

 

要点 

为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之间

的通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 

 

读当前值 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

将预设值 0 存入缓

存地址 1 到 2 

预设值设置 

执行预设 

当前计数值改变 

环形计数值设置 

存储环形计数值 2000到

缓存地址 6 到 7 
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9. 选择和执行计数功能 

9.1 选择计数功能 

选择四种计数功能中的一种并执行。 
通过接通计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)}，或施加电压到外部 F.START
端子来执行选择功能。 
1） 计数禁止功能：参考 9.2 节。 

当计数允许命令为 ON 时，输入该信号，停止脉冲计数。 

 

2） 锁存计数功能：参考 9.3 节。 
输入该信号，锁存计数器的当前值。 

3） 采样计数功能：参考 9.4 节。 
在该信号规定的特殊时间内进行脉冲计数。 

 

4） 周期脉冲计数功能：参考 9.5 节。 
在信号输入期间，计数器的当前值与先前值以预设的时间间隔（T）存 
储。 

 

 

信号 
锁存计数值存储缓存{地址 14

到 15(46 到 47)} 

信号 锁存计数值存储缓存{地址 14

到 15(46 到 47)} 

采样计数值存储缓存{地址 16

到 17(48 到 49)} 

周期脉冲计数先前/当前值存储缓存{地址 18 到

19(50 到 51)}，{地址 20 到 21(52 到 53)} 

信号 

信号 

先前值 

当前值 

 

 

输入脉冲 

计数器当前值 

计数器当前值 

计数器当前值 
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（1） 如下表所示，通过写一数值到计数功能选择设定缓存{地址 8(40)}选择

计数功能。 
 
然而，当计数功能改变时，确保计数功能选择开始命令{Y16(Y1D) ，
F.START 端子}为 OFF。 
 

计数功能选择 设定值 
计数禁止功能 0 
锁存计数功能 1 
采样计数功能 2 

周期脉冲计数功能 3 

 
（2） 计数功能可以通过使用计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)}或F.START

端子（外部输入）实现。 
在一定时间间隔内两种信号同时输入时，先输入的信号有优先权。 
 

（3） 可设定采样计数功能/周期脉冲计数功能时间从 1 到 65535。 
设定时间的最小单位为 10ms。 
例）当设定 420 到采样/周期时间设定缓存中时 

420×10＝4200[ms] 
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9.1.1 读计数功能选择计数值 

计数功能选择计数值，是指当计数功能被选择时的计数值。 

本节描述了如何读计数功能选择计数值。 

（1） 计数功能选择计数值存储在如表 9.1 所示的缓存地址中。 

 

表 9.1 计数功能选择计数值存储缓存 

描述 锁存计数值 采样计数值 
周期脉冲计数 

先前值 

周期脉冲计数 

当前值 

CH1 14 到 15 16 到 17 18 到 19 20 到 21 缓存

地址 CH2 46 到 47 48 到 49 50 到 51 52 到 53 

 

（2） 计数功能选择计数值（0 到 16777215）以 24 位二进制形式存储。 

（3） 在增型计数时，当计数功能选择计数值达到 16777215 后回到 0。 

在减型计数时，当计数功能选择计数值达到 0 后回到 16777215。 

（4） 如下所示，采用顺控程序读计数功能选择计数值： 

（a） 使用 FROM/TO 指令读（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时） 

 设置数据 

n 
A1SD62（E/D）的起始 I/O

地址，从中可读出计数值 

a 
缓存地址，计数值可以从中

读出 

D 
元件地址，读出的当前值将

要存入该处 

1） 置位计数值读请求 Y（n+15）。 

2） 从 I/O 地址设置为 n 的 A1SD62（E/D），地址为 a 的缓存中读出计数功能

选择计数值，存储在设置为 D 的元件中。 

3） 复位计数值读请求 Y（n+15）。 

 

读命令 
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（b） 使用 FROM/TO指令读（当选择刷新方式作为PC CPU I/O控制方式时） 
 

设置数据 

n 
A1SD62（E/D）的起始 I/O 地

址，从中可以读出计数值 

a 
缓存地址，计数值可以从中读

出 

D 
元件地址，读出的当前值将要

存入该处 

 

 

1） 指定部分刷新。 

2） 置位计数值读请求 Y（n+15）（对于 CH1）或 Y（n+1C）（对

于 CH2）。 

3） 执行从 Y（n+10）到 Y（n+1F）的部分刷新。 

4） 从 I/O 地址设置为 n 的 A1SD62(E/D)，地址为 a 的缓存中读

出计数功能选择计数值，存储在设置为 D 的元件中。 

5） 复位计数值读请求 Y（n+15）（对于 CH1）或 Y（n+1C）（对

于 CH2）。 

6） 执行从 Y（n+10）到 Y（n+1F）的部分刷新。 

 

读命令
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9.1.2 计数误差 

当通过外部输入（施加电压到 F.START 端子上）或使用顺控程序（接通计

数功能选择开始命令）执行计数功能选择时，在计数时会有误差产生。 

（1） 如下所示为通过外部输入执行计数功能时，产生误差的范围： 

最大计数误差： 

1[ms]×脉冲输入速度[pps] ×乘数[计数] 

 

最小计数误差： 

0.1[ms]×脉冲输入速度[pps] ×乘数[计数] 

（2） 当计数功能通过顺控程序执行时，除了上述（1）所述误差外，还存在

由于 PC CPU 的一个扫描周期而引起的额外误差。 

（3） 内部时钟误差可以按如下计算： 

设定时间/10000×脉冲输入速度[pps]×乘数[计数] 

 

要点 

三菱推荐使用外部输入执行计数功能选择。 
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9.2 计数禁止功能 

当计数允许命令为 OFF时，停止计数操作。 
计数允许命令与计数开始命令之间的关系以及两者与计数器当前值之间的

关系如下所示： 
 

 
 

1） 当计数允许命令{Y14(Y1B)}接通时，进行脉冲计数。 
2） 当计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)，F.START 端子}变为 ON 时，停

止脉冲计数。 
3） 当计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)，F.START 端子}变为 OFF 时，重

新开始计数。 
4） 当计数允许命令{Y14(Y1B)}变为 OFF时，停止脉冲计数。 
5） 由于计数允许命令{Y14(Y1B)}为 OFF，忽略计数功能选择开始命令

{Y16(Y1D)，F.START 端子}，仍停止计数。 
6） 即使当计数允许命令{Y14(Y1B)}为 ON 时，仍然停止计数，因为计数功

能选择开始命令{Y16(Y1D)，F.START 端子}为 ON。 
7） 当计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)，F.START 端子}变为 OFF 时，恢

复计数。 
 

计数允许命令

{Y14（Y1B）} 

计数功能选择开始 
命令{Y16（Y1D） 
F.START 端子} 

当前值存储缓

存{地址 4 到

5(36 到 37)} 

停止计

数操作
停止计数操作 停止计数操作 

存储在当前值存储缓存

中的计数值 

实际输入
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9.2.1 编程举例 

 
下列程序是使用 CH1，采用 2 相脉冲输入并乘以 1 的计数模式，并且执行

计数禁止功能。 
 
系统配置： 

 

 
[使用元件] 
 
（1）执行命令 

（a） 脉冲输入模式设定命令……M9038 
（b） 计数操作开始命令……………X20 
（c） 当前值读命令…………………X21 
（d） 计数禁止功能设定命令………X22 
（e） 计数禁止开始命令……………X23 
（f） 计数操作停止命令……………X24 

 
（2） 数据寄存器（D0 到 D3）与缓冲存储器的关系 
 

          
 
 地址 内容

脉冲输入模式设定 

当前值 

计数功能选择设定 

缓冲存储器 
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（a）使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方

式 

         时） 

       [编程] 

 
 
 

脉冲输入模式设定 

设定 2 相脉冲输入乘

以 1 的模式 

计数操作开始 
用计数控制命令

（SET）打开脉冲计数 

读当前值 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

设定计数禁止功能 

执行计数禁止 

计数禁止命令 

计数操作停止 

电路结束 

用计数控制命令

（RST）停止脉冲计数 
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（b）使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方

式 

          时） 

          在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须被下列所示程序代替： 

 
（c） 使用 A2ASCPU(S1/S30)专用指令执行 

如下所示，A2ASCPU(S1/S30)专用指令可用于代替(a)中被虚线包围

部分的编程。 

 

 
 

要点 

为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之间

的通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 

 
 

 

读当前值 

读当前值，存入

到 D1 到 D2 中 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读当前值 
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9.3 锁存计数功能 

输入该信号后，将计数器中的当前值锁存。 

计数器当前值与计数开始命令之间的关系以及当前值与锁存计数值存储缓存之

间的关系如下所示： 

 
在计数功能选择开始命令{Y16(Y1D),F.START 端子}（对应上图的 1）到 4）的

上升沿时，将计数器当前值存入锁存计数值存储缓存{地址 14 到 15(46 到 47)}。 

无论计数允许命令{Y14(Y1B)}为 ON 或 OFF，锁存计数功能都可以执行。 

计数允许命令
{Y14(Y1B)} 

计数器当前值 

计数功能选择开始

命令{Y16(Y1D)，
F.START 端子} 

锁存计数值存储缓存

{地址 14 到 15(46 到 
47)} 
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9.3.1 编程举例 

下列程序使用 CH1，采用 2 相脉冲输入并乘以 1 的计数模式，并且执行锁存计

数功能。 

系统配置： 

 
[使用元件] 
 
（1）执行命令 

 
（a） 脉冲输入模式设定命令…………M9038 
（b） 计数操作开始命令…………………X20 
（c） 当前值读命令………………………X21 
（d） 锁存计数值读命令…………………X22 
（e） 锁存计数功能设定命令……………X23 
（f） 锁存计数执行命令…………………X24 
（g） 计数操作停止命令…………………X25 

 
（2）数据寄存器（D0 到 D5）与缓冲存储器的关系 

 

地址

当前值 

内容 

脉冲输入模式设定

缓冲存储器

计数功能选择设定 

 锁存计数值 
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（a）使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时）。 
 
          [编程] 

 

 
 

计数功能选择设定 

锁存计数值

脉冲输入模式设定 

设定 2 相脉冲输入乘

以 1 的模式 

计数操作开始 
通过计数允许命令

置位，开始计数 

读当前值 

锁存计数命令 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读锁存计数值存入

D3 到 D4 中 

设定锁存计数 
功能 

通过计数允许命令复

位，停止脉冲计数 

执行锁存计数 

电路结束 

计数操作停止 
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（b）使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方式 

          时） 

          在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须被下列所示程序代替： 

 
（c） 使用 A2ASCPU(S1/S30)专用指令执行 

 
如下所示，A2ASCPU(S1/S30)专用指令可用于在代替(a)中被虚线包围

部分的编程。 
 

 
 

要点 
为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之

间的通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 
 

读当前值 
读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读当前值 

锁存计数命令

读锁存计数值，存
入 D3 到 D4 中 

读当前值，存入
D1 到 D2 中 
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9.4 采样计数功能 

 
在指定的采样时间内，进行脉冲计数。 
每个信号与缓存之间的关系如下所示： 

 

 

1）在计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)，F.START 端子}命令的上升沿时，从

0 开始对输入脉冲进行计数。 
2）在指定的采样时间后，停止计数。 
3）在执行采样计数功能时，下列值存入采样/周期计数标志存储缓存中。 

 
4）在结束采样计数功能后，保持存储在采样计数值存储缓存中的数值。 
5）无论计数允许命令{Y14(Y1B)}为 ON 或 OFF，采样计数功能均可执行。 

 

计数允许命令{Y14(Y1B)} 

计数器当前值 

计数开始命令{Y16(Y1D)， 
F.START 端子} 
采样/周期时间设定缓存 
{地址 9(41)} 

采样计数值存储缓存{地址

16 到 17（48 到 49）} 

采样/周期计数标志存储缓

存（地址 22） 

运行状态 当只有 CH1 执

行时 
当只有 CH2 执

行时 
当 CH1 与 CH2 同

时执行时 

缓存地址（22）
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9.4.1 编程举例 

 
下列程序使用 CH1，采用 2 相脉冲输入并乘以 1 的计数模式，并且执行采样计

数功能。 
 
系统配置： 

 
[使用元件] 

   （1）执行命令 
 

（a） 脉冲输入模式设定命令………M9038 
（b） 计数操作开始命令………………X20 
（c） 当前值读命令……………………X21 
（d） 采样计数值读命令………………X22 
（e） 采样计数功能设定命令…………X23 
（f） 采样时间设定命令………………X24 
（g） 采样计数执行命令………………X25 
（h） 计数操作停止命令………………X26 

 
（2） 数据寄存器（D0 到 D6）与缓冲存储器的关系 

 
 

地址 内容 

脉冲输入模式设定 

当前值 

计数功能选择设定 

采样/周期时间设定

采样计数值 

缓冲存储器 
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（a）使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式 
         时） 
 
         [编程] 

 

 

脉冲输入模式设定 

设定 2 相脉冲输入

乘以 1 的模式 

计数操作开始 
通过计数允许命令置

位，开始脉冲计数 

读当前值 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读采样计数值存入

D3 到 D4 中 

采样计数命令 

计数操作停止 

设定采样计数

功能 

设定采样时间 

执行周期脉冲计数 

电路结束 

通过计数允许命令

复位，停止脉冲计

数 
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（b）使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方式 

          时） 

         在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须被下列所示程序代替： 

 
（c） 使用 A2ASCPU(S1/S30)专用指令执行 

 
如下所示，A2ASCPU(S1/S30)专用指令可用于代替(a)中被虚线包围部

分的编程。 
 

 

要点 
为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块

之间的通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 
 
 

读当前值

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读当前值 

采样计数命令

读当前值，存入 D1 到 D2 中 

读采样计数值，存入
D3 到 D4 中 
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9.5 周期脉冲计数功能 

 
周期脉冲计数功能是在预设周期内，将计数器的当前值与先前值存入到周期脉

冲计数当前值和先前值存储缓存中。 
 
当执行周期脉冲计数功能时，每个信号与缓存的关系如下所示： 

 
 
 计数允许命令{Y14(Y1B)} 

当前计数值 

计数功能选择开始命令

｛Y16(Y1D),F.START 端子｝ 

采样/周期时间设定存储缓

存{地址 9（41）} 

周期脉冲计数当前值存储 
缓存{地址 20 到 21（52 到

53）} 

周期脉冲计数先前值存储

缓存{地址 18 到 19（50 到

51）} 

采样/周期计数标志存储缓存

（地址 22） 
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（1）…当前计数值 0 存入周期脉冲计数当前值存储缓存中{地址 20 到 21（52 到 53）} 

（此后称为当前值缓存）。 

（2）…当前计数值 200 存入当前值缓存中。 

已经存入当前值缓存中的计数值 0，被写入到周期脉冲计数先前值存储缓存中

{地址 18 到 19（50 到 51）}（以后称为先前值缓存）。 

（3）…当前计数值 20 存入到当前值缓存中。 

已经存入当前值缓存中的计数值 200，被写入到先前值缓存中。 

（4）…当前计数值 100 存入当前值缓存中。 

已经存入当前值缓存中的计数值 20，被写入到先前值缓存中。 

（5）…当前计数值 50 存入当前值缓存中。 

已经存入当前值缓存中的计数值 100，被写入到先前值缓存中。 

（6）…无论计数允许命令{Y14（Y1B）}为 ON 或 OFF，周期脉冲计数功能均可以执

行。 

（7）…当执行周期脉冲计数功能时，下列值存入采样/周期计数标志存储缓存中： 

 

运行状态 当只有 CH1 执行时 当只有 CH2 执行时 
当 CH1 与 CH2 同

时执行时 

缓存地址（22） K1 K2 K3 
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9.5.1 编程举例 
 

下列程序使用 CH1，采用 2 相脉冲输入计数并乘以 1 的计数模式，并且执行周

期脉冲计数功能。 
 
系统配置： 

 
[使用元件] 
 
（1）执行命令 

 
（a） 脉冲输入模式设定命令………………M9038 
（b） 计数操作开始命令………………………X20 
（c） 当前值读命令……………………………X21 
（d） 周期脉冲计数值读命令…………………X22 
（e） 周期脉冲计数功能设定命令……………X23 
（f） 周期时间设定命令………………………X24 
（g） 周期脉冲计数执行命令…………………X25 
（h） 计数操作停止命令………………………X26 

 
（2） 数据寄存器（D0 到 D8）与缓冲存储器的关系 

缓冲存储器 

地址 内容 

脉冲输入模式设定

当前值 

计数功能选择设定 

采样/周期时间设定 

周期脉冲计数先前值 

周期脉冲计数当前值 
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（a）使用 FROM/TO 指令执行（当选择直接方式作为 PC CPU I/O 控制方式

时） 
 
[编程] 

 

脉冲输入模式设定 

设定 2 相脉冲输

入乘以 1 的模式 

计数操作开始

通过计数允许命令

置位，开始计数 

读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读当前值 

周期脉冲计数命令 

读且存储周期脉冲

计数当前值到 D5 到

D6 中，将先前值存

入 D3 到 D4 中。 

设定采样计数

功能 

设定采样时间 

执行周期脉冲计数 

计数操作停止 
通过计数允许命令复

位，停止脉冲计数 
电路结束 
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（b）使用 FROM/TO 指令执行（当选择刷新方式作为 PC CPU I/O 控制方式 
          时） 
         在（a）中所示被虚线包围部分的编程必须被下列所示程序代替： 

 
（c） 使用 A2ASCPU(S1/S30)专用指令执行 

 
如下所示，A2ASCPU(S1/S30)专用指令可用于代替(a)中被虚线包围部

分的编程。 
 

 
要点 
为了使用 A2ASCPU（S1/S30）专用指令完成与特殊功能模块之

间的通讯，当设定参数时把 AD61 作为模块型号登录。 
 

读当前值 
读当前值，存入

D1 到 D2 中 

读当前值，存入
D1 到 D2 中 

读周期脉冲计数值，存储当前值 
到 D5 到 D6 中，存储先前值到 D3
到 D4 中 

周期脉冲计数命令

读当前值
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10. 对远程 I/O 站上的 A1SD62(E/D)的编程 

本节描述了对远程 I/O 站上的 A1SD62(E/D)的编程情况。 
 
（1）当在远程 I/O 站上使用 A1SD62(E/D)时，所有的数据与 I/O 信号通过链接

单元处理。 
只有当顺控程序的 END 指令执行后，才执行与链接单元通讯一次。 
因而需要 n 次扫描时间完成 A1SD62（E/D）与 PC CPU 之间的所有握手

信号。 
例如，通过一致信号复位命令（Y10）复位计数一致信号（X01）的情况

如下所示，假定 A1SD62（E/D）被分配在起始 I/O 地址为 X100 与 Y100
的插槽上，并设置一致输出点的设置值为 10000。 

  
 
既然计数器从 0 计数到一致输出点设置值（10000）的时间大于在

A1SD62（E/D）与 PC CPU 之间的握手信号处理时间，所以模块可正常

操作。 
然而，如果计数时间小于握手信号处理时间（设置的一致输出点设置值

小于 10000，或被计数的脉冲频率很高），A1SD62（E/D）不能完成正

确操作，或计数值大于设置值。（在这种情况下，A1SD62（E/D）不能

使用在远程 I/O 站上。需要将它安装在主站或就地站上。） 
上述原因可能导致在远程 I/O 上使用 A1SD62（E/D）时有困难。仔细考

虑程序扫描时间，链接扫描和计数时间，使得 A1SD62（E/D）运行正常。

若需通过链接单元对 A1SD62（E/D）操作时，使用在主站或就地站上是

明智的选择。 
（当通过远程 I/O 站使用 A1SD62（E/D）时，需要特别小心地检查上诉

握手信号的顺序。） 

程序扫描时间 
 
链接扫描 
 
计数值 
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（2） 在远程 I/O 站的程序中，将 RTOP 作为对 A1SD62（E/D）写的指令，

RFRP 作为从模块读的指令。 
这些指令的执行方式和 TO 与 FROM 指令相同，然而，以下几点是不同

的。 
虽然通常指定 A1SD62（E/D）的起始 I/O 地址的前两位数字，但在这种

情况下使用所有的地址号。 
（参考 MELSECNET 与 MELSECNET/B 数据链路系统参考手册。） 
<实例>当 A1SD62（E/D）的起始 I/O 地址号被分配为从 X100/Y100 到

X11F/Y11F时 

 
所有的数据通过链接寄存器（W）进行处理，所以当设定 PC CPU 参数

时必须设定链接寄存器。 
如下为当 A1SD62（E/D）分配到 X100/Y100 到 X11F/Y11F时的举例。 
z 外部预设检测复位 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
z 模式寄存器设定 

 

预设检测复位

复位

模式寄存器设定 

握手信号 

选择 2 相脉冲输

入，乘以 4 

写入远程 I/O 站

握手信号 

以三位数字的方式指定 
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要点 
执行 RFRP/RTOP 指令时，系统将使用从 M→R 区域起始链接寄存器开

始的，对应安装在远程 I/O 上特殊模块数目的相应点数。 

设定 RTOP 指令所使用的链接寄存器，以使它不与系统用的冲突。（参

考 MELSECNET 与 MELSECNET/B 数据链路系统参考手册）。 
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11．故障排除 

本节描述了 A1SD62（E/D）检测出的错误信息，以及如何排除计数故障。 

11.1 错误信息 

当一致输出保险丝熔断，或电压未施加到 EQU 端子上时，A1SD62（E/D）

的熔丝/外部电源切断检测标志（X0E）接通。 
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11.2 计数值不正确 

 
检查项目 处理方法 

脉冲输入模式与缓存中设定的脉冲输入

模式设定一致吗？ 
修改使脉冲输入模式与设定模式一致（参

考第 5 节） 
顺控程序是以 24 位二进制形式进行数据

处理吗？ 
修改顺控程序使数据处理以 24 位二进制

形式进行。 
脉冲输入导线是双绞线吗？ 使用双绞线。 

通过 A1SD62（E/D）的接地部分引进噪

音了吗？ 

z 将 A1SD62（E/D）的接地断开。 
z 如果 A1SD62（E/D）直接与地接触，

将其与地分开。 
对于控制柜内的或来自外部设备的噪音

采取了足够的噪音对策了吗？ 给电磁开关提供 CR 浪涌抑制器等。 

在大电流设备与计数器输入电线之间有

足够距离吗？ 
对脉冲输入独立布线，并使其在控制柜内

距离电源线 150mm（5.91in）或更远。 

在输入相同的计数脉冲后，CH1 与 CH2
上有相同的计数值吗？ 

如果计数值不同，是硬件出现故障。请检

查错误原因，并与我们的分支机构或代理

商联系，并将产品送给他们检查。 

输入波形符合规格吗？ 使用同步示波器监测与确定波形。如果波

形不符合规格，调整波形。 

 
 

11.3 计数不执行 

 
检查项目 处理方法 

外部 øA 与 øB 的接线正确吗？ 检查外部接线，并加以改正。 

当电压施加到外部输入端子 øA 与 øB 上

时，øA 与 øB 的 LED 点亮吗？ 

z 当 LED 点亮，检查外部接线与脉冲

发生器，并采取适当的对策。 
z 当 LED 不点亮时，可能发生硬件故

障。在这种情况下，与离你们最近的

Mitsubishi 代表机构联系。 

计数允许命令{Y14(Y1B)}为 ON 吗？ 通 过 顺 控 程 序 接 通 计 数 允 许 命 令

{Y14(Y1B)}。 

PC CPU 有错误显示吗？ 当 PC CPU 有错误时，参考 PC CPU 手册

的故障排除，并核对处理方法。 
计数功能选择开始命令{Y16(Y1D)}为
ON吗？或者有电压加到 F.START端子上

吗？ 

当计数禁止功能被计数功能选择命令设

定时，断开{Y16(Y1D)}或 F.START 端子。
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附录 
 

附录 1  A1SD62（E/D），A1SD61 与 AD61（S1）之间的性能比较 

 

表 APP－1 性能比较 

规格 
项目 

A1SD62D A1SD62（E） 
计数速度切换设定针 200K 10K 100K 10K 
占用的 I/O 点数                       32 点 
通道数 2 通道 2 通道 

相 1 相输入，2 相输入 
计 数

输 入

信号
信号电平（øA，øB） 

EIA 标准 RS－422－A 
差分线性驱动电平（Am26LS31
或相等设备） 

           5V 直流 
           12V 直流      2 到 5mA 
           24V 直流 

1 相输入 200k pps 10k pps 100k pps 10k pps 计 数 速

度（最大

值） 2 相输入 200k pps 7k pps 100k pps 7k pps 

计数范围 24 位二进制数 
0 到 16777215 

24 位二进制数 
0 到 16777215 

类型 增/减 预设计数＋环形计数功能 
计 数

器 
最小计数脉冲宽度

（输入的上升沿与

下降沿的时间必须

为 5μs 或更小。占

空比＝50％） 

 
  

比较范围 24 位二进制数 24 位二进制数 
一 致

输出 比较结果 
设定值<计数值 
设定值=计数值 
设定值>计数值 

设定值<计数值 
设定值=计数值 
设定值>计数值 

预设 
外部输入 

功能开始 
5/12/24V 直流 

2－5mA 5/12/24V 直流 2－5mA 

A1SD62 
晶体管（漏型）输出 
12/24 V 直流,0.5A/点，2A/
公共端 

外部输出 一致输出 

晶体管（漏型） 
输出 
12/24V 直流,0.5A/
点，2A/公共端 A1SD62E 

晶体管（源型）输出 
12/24 V 直流,0.1A/点，0.4A/
公共端 

内部电流消耗（5V 直流） 0.25A 0.1A 

 

（1 相脉冲/2 相 
脉冲输入）

（1 相脉 （2 相脉 
冲输入）  冲输入） 

（1 相脉冲/2 相脉冲输入） （1 相脉     （2 相脉 
 冲输入）     冲输入） 
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规格 
A1SD61 

项目 
计数速度设

定针（50K） 
计数速度设定

针（10K） 

AD61 AD61-S1 

占用的 I/O 点数                            32 点 
通道数 1 通道 2 通道 

相 1 相输入，2 相输入 
计数 
输入 
信号 信号电平（øA，øB）

                       5V 直流 
                       12V 直流        2 到 5mA 
                       24V 直流 

1 相输入 50k pps 10k pps 50k pps 10k pps 计数 
速率 2 相输入 50k pps 7k pps 50k pps 7k pps 

计数范围 -2147483648－2147483647 
（带符号的 32 位二进制数） 

0 到 16777215 
（带符号的 24 位二进制数） 

类型 增/减 预设计数＋环形计数功能 计 数

器 最小计数脉冲宽度

（输入的上升沿与

下降沿的时间必须

为 5μs 或更小。占

空比＝50％） 
 

 
  

比较范围 带符号的 32 位二进制数 带符号的 24 位二进制数 

一 致

输出 比较结果 

限位输出 
常开接点动作： 

Dog ON 地址≤计数值≤Dog 
OFF 地址 

常闭接点动作： 
Dog OFF 地址≤计数值≤Dog 

ON 地址 

设定值<计数值 
设定值=计数值 
设定值>计数值 

预设 预设 

外部输入 
功能开始 

12/24V 直流,3/6mA 
5V 直流,5mA 计数禁止 

12/24V 直流,3/6mA 
5V 直流,5mA 

外部输出 比较输出 

晶体管（集电极开

路型）输出 
12/24V 直流 ,0.1A/
点，0.8A/公共端 

一致输出 
晶体管（集电极开路型）输

出 
12/24 V 直流, 5mA 

电流消耗（5V 直流） 5V 直流 ,0.35A 5V 直流,0.3A 

 

（1 相脉冲/2 相 
脉冲输入） 

（1 相脉 （2 相脉 
冲输入）  冲输入） 

（1 相脉冲/2 相 
脉冲输入） （1 相脉      （2 相脉 

冲输入）       冲输入） 



 
附录 

APP -    3

MELSEC－A 
 

附录 2   外部尺寸 

 

                单位:mm(in) 

 



 

 

 
 

重要 

（1） 设计系统配置时，提供 PC 的外部保护电路或安全互锁电路。 

（2） 印刷电路板上的元件会因静电而损坏，所以需要避免直接处理他们。如果必须处理，

必须采取下列预防措施。 

（a） 对你的身体与工作台进行接地。 

 （b）不要使用没有接地的工具或其它设备接触印刷电路板的导电部分和带电部分。 

 
 
 

在任何情况下，三菱电机公司对安装和使用该设备时产生的后果不负任何责任。 

本手册所示的所有例子和图表仅仅是帮助你理解正文,并不保证用于操作。三菱电机公司

不为基于这些举例的产品的实际使用承担任何责任。 

由于该设备在可能的应用中存在巨大差异，因此必须满足你的特定应用中的使用要求。

 
 
 



Specifications subject to change without notice.
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